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Aktualnosc i znaczenie rozprawy doktorskiej

Aktualno$¢ i znaczenie rozprawy doktorskiej mgr inz. Adama Suréwki pt. ,Synteza
zaawansowanych technik wizyjnych w inteligentnym systemie nadzoru obiektéw uzytku
publicznego” sg niewatpliwie istotne, poniewaz dotyczg jednego z kluczowych obszaréw
wspotfczesnej inzynierii — automatyzacji systemow nadzoru wizyjnego. W dobie rosngcych
potrzeb w zakresie bezpieczeAstwa publicznego oraz dynamicznego rozwoju technologii
sztucznej inteligencji, prace nad zintegrowanymi systemami monitoringu wykorzystujgcymi
zaawansowane algorytmy przetwarzania obrazu zyskujg na znaczeniu. Rozprawa koncentruje
sie na opracowaniu metod detekgcji, klasyfikacji i analizy zdarzen alarmowych w przestrzeni
publicznej, co przyczynia sie do poprawy efektywnosci i precyzji wspoétczesnych systemow
nadzoru.

Znaczenie podjetej tematyki wzrasta w kontekscie rosnacej liczby zastosowan systemow
wizyjnych nie tylko w monitoringu miejskim, ale réwniez w infrastrukturze krytycznej,
obiektach sakralnych, czy przestrzeniach komercyjnych. Rozprawa mgr inz. Surdwki
odpowiada na rzeczywiste potrzeby rynku technologicznego, integrujgc nowoczesne techniki
widzenia komputerowego i uczenia maszynowego w celu stworzenia systemu zdolnego do
wykrywania i klasyfikowania szerokiego spektrum zdarzen alarmowych.

Praca wnosi istotny wktad w rozwdj inteligentnych systemoéow nadzoru, koncentrujgc sie na
zagadnieniach zwigzanych z detekcjg ruchu, analizg aktywnosci ttumu oraz klasyfikacjg
potencjalnie niebezpiecznych zdarzen, takich jak przeludnienie, akty wandalizmu, czy
przypadki przemocy. Zastosowane algorytmy, takie jak OpenPose, YOLO v4 czy Tesseract OCR
oraz integracja technik estymacji sylwetki i $ledzenia obiektéw w czasie rzeczywistym,
podkreslajg nowoczesny charakter badan i ich potencjat praktyczny.

Rozprawa tgczy solidne podstawy teoretyczne z praktycznymi implementacjami i testami, w
tym badaniami empirycznymi prowadzonymi w rzeczywistych warunkach — m.in. na terenie
obiektéw sakralnych. Takie podejscie potwierdza znaczenie prezentowanych badan dla
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rozwoju nauki o przetwarzaniu obrazu oraz ich efektywnego zastosowania w realnych
systemach monitoringu. Praca mgr inz. Suréwki stanowi cenny przyktad, jak zaawansowane
technologie informatyczne moga wspierac¢ wspoéfczesne potrzeby bezpieczenstwa publicznego
i infrastrukturalnego, przyczyniajgc sie do podniesienia standardéw ochrony i nadzoru.

Problem naukowy

Problem naukowy podejmowany przez mgr inz. Adama Surowke dotyczy opracowania
wydajnych i skutecznych metod automatycznej detekcji i analizy zdarzen alarmowych w
systemach nadzoru wizyjnego. Autor koncentruje sie na wyzwaniach zwigzanych z
przetwarzaniem sygnatow wizyjnych w czasie rzeczywistym, obejmujacych:

o detekcje i $ledzenie réznorodnych obiektdw w przestrzeni publicznej,

o klasyfikacje aktywnosci i wykrywanie zdarzen potencjalnie niebezpiecznych,

e integracje danych z rdéinorodnych Zrédet w celu uzyskania spdjnego obrazu
sytuacyjnego.

Przedstawione przez autora metody t3cza klasyczne podejscia analityczne z nowoczesnymi
technikami uczenia maszynowego i gtebokiego uczenia, co pozwala na skuteczng analize
dynamicznych scen monitoringu. Wyzwania obejmujg réwniez radzenie sobie z
niejednorodnymi warunkami oswietleniowymi, ztozonos$cig scen miejskich oraz potrzeba
szybkiego przetwarzania duzych strumieni danych.

Nowatorstwo podejscia przejawia sie szczegdlnie w:

1. Zastosowaniu zintegrowanych algorytmow tgczacych detekcje obiektéw (YOLO v4),
estymacje sylwetki (OpenPose) oraz rozpoznawanie znakow (Tesseract OCR) w jednym
systemie.

2. Dedykowanych algorytmach analizy aktywnosci ttumu, pozwalajgcych na wykrywanie
takich zdarzen jak przemoc, kradziez czy przeludnienie.

3. Integracji modelu systemu z rzeczywistymi danymi pozyskanymi w trakcie badan
empirycznych, co pozwala na ocene skutecznosci w warunkach rzeczywistych.
Podjety problem zostat sformutowany precyzyjnie jako odpowiedZ na realne wyzwania
zwigzane z rosngcymi wymaganiami w zakresie bezpieczernstwa publicznego. Rozwigzania
zawarte w rozprawie majg znaczacy potencjat wdrozeniowy, mogac przyczynic sie do poprawy
efektywnosci systemdédw monitoringu i podniesienia standardéw nadzoru w przestrzeniach

publicznych.

Sformutowanie hipotezy

Hipoteza rozprawy doktorskiej mgr inz. Adama Surdwki koncentruje sie na zatozeniu, ze
zastosowanie zaawansowanych algorytméw przetwarzania obrazu oraz metod uczenia
maszynowego umozliwi skuteczng i automatyczng detekcje zdarzen alarmowych w przestrzeni
publicznej, z precyzjg wystarczajgcg do praktycznego zastosowania w systemach nadzoru
wizyjnego. Autor zaktada, ze:

1. Integracja roznorodnych technik analizy obrazu, takich jak OpenPose, YOLO v4 i
Tesseract OCR, pozwoli na kompleksowg identyfikacje i klasyfikacje zdarzen, takich jak
przemoc, przeludnienie czy akty wandalizmu.

2. Opracowane algorytmy detekcji i Sledzenia obiektéw bedg wydajne i zdolne do pracy
W czasie rzeczywistym, nawet przy ograniczonych zasobach obliczeniowych.

3. Doktadna analiza aktywnosci ttumu i identyfikacja zdarzen alarmowych moze zostaé
osiggnieta poprzez potaczenie klasycznych metod przetwarzania obrazu z technikami



uczenia maszynowego, co umozliwi redukcje liczby fatszywych alarméw i zwiekszy
niezawodnosé systemu.
Formutowana hipoteza wpisuje sie w nurt badan nad rozwojem inteligentnych systemow
monitoringu, ktére mogg znaczgco podnies¢ poziom bezpieczenstwa publicznego. Weryfikacja
hipotezy uwzglednia testy prototypu systemu w rzeczywistych warunkach monitoringu, co
pozwala na ocene jego skutecznosci i potencjatu wdrozeniowego w réznych kontekstach
infrastrukturalnych.

Rozwigzania problemdéw w zakresie wspomagania decyzji sedziowskich
W rozprawie doktorskiej mgr inz. Adama Suréwki przedstawiono szeroki zakres metod
opracowanych z myslg o efektywnym i wiarygodnym wspomaganiu systemdéw nadzoru
wizyjnego w automatycznej detekcji zdarzen alarmowych. Autor kompleksowo zidentyfikowat
trudnosci zwigzane z analizg obrazu w czasie rzeczywistym i zaproponowat rozwigzania
skutecznie odpowiadajgce na te wyzwania. Najwazniejsze z nich obejmuja:

1. Zintegrowany system detekcji zdarzen — faczacy algorytmy YOLO v4 do detekcji
obiektéw, OpenPose do estymacji sylwetki oraz Tesseract OCR do rozpoznawania
tekstéw, co umozliwia wszechstronng analize zdarzen w przestrzeni publiczne;j.

2. Modut analizy aktywnosci ttumu i klasyfikacji zdarzen — opracowany z wykorzystaniem
uczenia maszynowego, pozwala na wykrywanie zdarzen takich jak przemoc,
przeludnienie czy akty wandalizmu, z uwzglednieniem zmiennych warunkéw
oswietleniowych i dynamicznych zmian w scenie.

3. Precyzyjna analiza ruchu i detekcja anomalii — system wykorzystuje zaawansowane
algorytmy Sledzenia i analizy trajektorii obiektow, co umozliwia wykrywanie
nietypowych zachowan oraz szybkg identyfikacje potencjalnych zagrozen.

Badania empiryczne zaprezentowane w rozprawie potwierdzajg, ze zaproponowane
rozwigzania znaczgco poprawiajg efektywnosc i skutecznos¢ systemow nadzoru wizyjnego w
poréwnaniu z tradycyjnymi metodami monitoringu. Testy przeprowadzone w rzeczywistych
warunkach, m.in. w obiektach sakralnych, wykazaty stabilno$¢ dziatania poszczegdlnych
modutéw oraz kroétki czas przetwarzania, co potwierdza praktyczng wartos¢ i potencjat
wdrozeniowy systemu.

Zaproponowane w rozprawie metody stanowig istotny wktad w rozwéj dziedziny
automatycznej analizy wizyjnej i mogg by¢ podstawg do dalszych badan nad inteligentnymi
systemami nadzoru w réznych kontekstach infrastrukturalnych.

Innowacyjny wktad w rozwoéj automatycznych systemow wizyjnych
Rozprawa mgr inz. Adama Suréwki wnosi znaczacy wktad w dziedzine automatycznej analizy
wizyjnej poprzez rozwdj i implementacje nowatorskich metod detekcji oraz klasyfikacji
zdarzen alarmowych w przestrzeni publicznej. Szczegdlnie istotne jest opracowanie
skutecznych algorytméw rozrdzniania i segmentacji réznorodnych obiektéw w dynamicznych,
ztozonych scenach miejskich, z wykorzystaniem przetwarzania wielostrumieniowego i technik
uczenia maszynowego.

Autor nie tylko przyczynit sie do lepszego zrozumienia ztozonych aspektéw obrébki wideo w
czasie rzeczywistym (np. obstuga zmiennych warunkéw oswietleniowych, radzenie sobie z
okluzjami obiektow czy szybka klasyfikacja zdarzen), ale réwniez dowiddt skutecznosci
zaproponowanych metod w praktyce, poprzez testy prowadzone w rzeczywistych warunkach.
Przedstawione w pracy rozwigzania stanowig nie tylko teoretyczny fundament do dalszych



badan, lecz takze konkretny produkt technologiczny o potencjale wdrozeniowym w systemach
monitoringu publicznego.
Zaproponowane w rozprawie innowacje dotycza:
1. Integracji réznorodnych algorytméw analizy obrazu w jednolity system nadzoru
wizyjnego, co zwieksza jego elastycznosc¢ i skutecznos¢ w réznych warunkach.
2. Uzycia hybrydowego podejscia — potaczenia klasycznych metod przetwarzania obrazu
z nowoczesnymi technikami uczenia maszynowego, co umozliwia efektywng detekcje
i klasyfikacje zdarzen.
3. Precyzyjnych technik analizy aktywnosci ttumu i wykrywania anomalii, co znaczgco
podnosi wiarygodnos¢ systemu w wykrywaniu zdarzen alarmowych.
4. Integracji modutdw decyzyjnych umozliwiajgcych szybkg reakcje na wykryte
zagrozenia, co czyni system przydatnym w praktycznych zastosowaniach monitoringu.
Dzieki tym rozwigzaniom automatyczne systemy wizyjne mogg by¢ bardziej uniwersalne i
skalowalne, co otwiera mozliwosci adaptacji technologii w innych dziedzinach, takich jak
monitorowanie infrastruktury krytycznej, transportu publicznego «czy obiektéw
przemystowych. Praca mgr inz. Suréwki wyznacza nowy kierunek badan w obszarze
inteligentnych systeméw nadzoru i przyczynia sie do lepszego zrozumienia wyzwan
zwigzanych z analizg obrazu na zywo w dynamicznych srodowiskach miejskich.

Oryginalny dorobek Autora i jego znaczenie

Oryginalny dorobek naukowy mgr inz. Adama Surdwki, przedstawiony w recenzowanej
rozprawie, koncentruje sie na projektowaniu i implementacji nowatorskich rozwigzan z
zakresu analizy wizyjnej i automatyzacji systemdw nadzoru w przestrzeni publicznej. W swoich
badaniach Autor wykazat sie szerokim spojrzeniem na zagadnienia detekcji, klasyfikacji oraz
segmentacji obiektéw w ztozonych warunkach miejskich, pofaczonym z praktycznymi
wdrozeniami i eksperymentami w rzeczywistych srodowiskach monitoringu.

Kluczowe osiggniecia, sktadajgce sie na dorobek naukowy Autora, mozina podsumowadé
nastepujaco:

1. Autor opracowat hybrydowy sposob detekcji i klasyfikacji zdarzen z wykorzystaniem
algorytmow YOLO v4, OpenPose oraz Tesseract OCR, integrujgc te technologie w
jednym systemie nadzoru. Podkresli¢ nalezy innowacyjne podejscie do analizy
aktywnosci ttumu i wykrywania zdarzen alarmowych, co jest fundamentem do dalszej
automatyzacji systemdw monitoringu.

2. Rozwigzania zaprezentowane w rozprawie byty weryfikowane w warunkach
rzeczywistych (m.in. na terenie obiektéw sakralnych), co swiadczy o duzym potencjale
wdrozeniowym i przydatnosci opracowanych algorytméw w praktyce. Dzieki
modutowe] konstrukcji i zestandaryzowanym interfejsom komunikacyjnym, system
moze by¢é rozbudowywany Ilub adaptowany do réinych kontekstow
infrastrukturalnych, co dodatkowo zwieksza znaczenie zaproponowanych koncepcji.

3. Przedstawione w rozprawie efekty prac zostaly réowniez opublikowane w
nastepujacych pozycjach, ktérym w repozytorium Politechniki Krakowskiej przypisano
ponizsze punktacje nominalne:

[1] Suréwka, A. (2021).
Preliminary investigation into machine-learned 2D automated video
surveillance systems.
W: 2021 22nd International Carpathian Control Conference (ICCC), Institute of
Electrical and Electronics Engineers (IEEE), s. [1-5].



DOI: 10.1109/1CCC51557.2021.9454647
Nominalna punktacja w repozytorium PK: 20
[2] Suréwka, A. (2021).
Real-time multi pose trajectory tracking based on OpenPose key points.
W: IDAACS’2021: Proceedings of the 11th IEEE International Conference on
Intelligent Data Acquisition and Advanced Computing Systems: Technology and
Applications (IDAACS), vol. 2, Institute of Electrical and Electronics Engineers
(IEEE), s. 813—-817.
DOI: 10.1109/IDAACS53288.2021.9660867
Nominalna punktacja w repozytorium PK: 20
Suréwka, A. (2020).
Automatic video surveillance system: recognition of critical behaviors in the
process of machine learning.
W: 2020 21st International Conference on Research and Education in
Mechatronics (REM), Institute of Electrical and Electronics Engineers (IEEE), s.
[1-4].
DOI: 10.1109/REM49740.2020.9313870
Nominalna punktacja w repozytorium PK: 20
[4] Suréwka, A. (2020).
Hybrid imaging-Al approach for handling critical situations in a fast-changing
environment: preliminary study.
W: MATBUD’2020 - Scientific-Technical Conference: E-mobility, Sustainable
Materials and Technologies, MATEC Web of Conferences 322, EDP Sciences, s.
[1-7].
DOI: 10.1051/matecconf/202032201048
Nominalna punktacja w repozytorium PK: 5
[5] Suréwka, A. (2020).
Zastosowanie technik sztucznej inteligencji w systemach nadzoru wideo.
W: Nowe trendy w badaniach naukowych — streszczenia wystgpieri mtodych
naukowcow 1, red. Aleksandra Zuzanna Fijatkowska, Magdalena Stowik,
Creativetime, Krakow, s. 14.
Nominalna punktacja w repozytorium PK: O
[6] Suréwka, A. (2018).
Projekt koncepcyjny uktadu sterujgcego urzqdzeniami elektrycznymi z
wykorzystaniem komend gfosowych.
Zeszyty Naukowe Paristwowej Wyziszej Szkoty Zawodowej im. Witelona w
Legnicy, nr 29 (4), s. 239-258.
Nominalna punktacja w repozytorium PK: 0
Wszystkie powyzsze publikacje ukazaty sie gtdwnie w materiatach konferencyjnych i
nisko-punktowanych wydawnictwach, co ogranicza ich wage w kontekscie
ministerialnej oceny dorobku.
Warto réwniez zauwazy¢, ze najnowsza zaakceptowana publikacja pochodzi sprzed
czterech lat. Zwykle na finiszu doktoratu pojawiajg sie najmocniejsze prace naukowe,
tutaj jednak w koncowym etapie nie odnotowano nowych znaczacych publikacji.
Wszystkie te aspekty moga budzi¢ watpliwosci co do ciggtosci i sity oddziatywania
naukowego Autora w ostatniej fazie doktoratu.

[3
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4. Opracowane rozwigzania znaczaco przyczyniaja sie do rozwoju technologii
wspomagajgcych nadzor wizyjny w przestrzeniach publicznych, pokazujac, ze
automatyczna analiza wideo w czasie rzeczywistym moze doréwnaé, a nawet
przewyzszy¢ skutecznoscig tradycyjne metody monitoringu. Dzieki temu dysertacja ma
zaréwno wartos¢ naukowg — jako zbiér oryginalnych metod analitycznych — jak i
praktyczng, wskazujac droge do dalszych ulepszen i potencjalnej adaptacji systemu w
innych kontekstach monitoringu, takich jak infrastruktura krytyczna czy transport
publiczny.

Podsumowujgc, dorobek mgr inz. Adama Suréwki wnosi nowg jako$¢ do dziedziny
komputerowego przetwarzania obrazu i analizy wizyjnej ukierunkowanej na dynamiczne
sytuacje miejskie. Oryginalne algorytmy detekcji, metody klasyfikacji zdarzen i wnioski
wdrozeniowe stanowig cenny wktad w rozwdj badan nad systemami automatycznego
nadzoru, a zaprezentowane w rozprawie przyktady aplikacji praktycznej potwierdzajg, ze
Autor z powodzeniem potgczyt teoretyczne podstawy z rzeczywistymi potrzebami
wspotczesnych systemdéw bezpieczenstwa publicznego.

Poziom wiedzy technicznej w rozprawie doktorskie;

Rozprawa doktorska mgr inz. Adama Surdéwki prezentuje wysoki poziom wiedzy technicznej,
obejmujgc zaréwno teoretyczne aspekty przetwarzania obrazu, jak i praktyczne zastosowania
systemow nadzoru wizyjnego. Autor wykazuje dogtebng znajomos$é zaawansowanych technik
widzenia komputerowego, takich jak detekcja obiektéw z wykorzystaniem algorytmu YOLO
v4, estymacja sylwetki metodg OpenPose oraz rozpoznawanie tekstu przy pomocy Tesseract
OCR. Integracja tych narzedzi w jeden spdjny system Swiadczy o zaawansowanych
umiejetnosciach w zakresie projektowania i implementacji ztozonych rozwigzan
technologicznych.

W rozprawie szczegélny nacisk potozono na praktyczne aspekty dziatania systemow
monitoringu w czasie rzeczywistym. Autor skutecznie poradzit sobie z wyzwaniami takimi jak
zmienne warunki oswietleniowe, okluzje obiektéw czy réznorodnos$é scen miejskich.
Przeprowadzone badania uwzgledniajg rowniez kwestie optymalizacji algorytméw pod katem
wydajnosci, co pozwala na ich efektywne dziatanie nawet przy ograniczonych zasobach
obliczeniowych.

Poziom wiedzy technicznej objawia sie takze w umiejetnosci tgczenia metod klasycznych z
nowoczesnymi technikami uczenia maszynowego, co umozliwia precyzyjng klasyfikacje
zdarzen alarmowych. Autor nie tylko przedstawit teoretyczne podstawy zaproponowanych
rozwigzan, ale réwniez zademonstrowat ich skuteczno$é¢ w warunkach rzeczywistych, co
Swiadczy o gtebokim zrozumieniu zaréwno algorytmiki, jak i praktycznych wymagan systemow
nadzoru.

W efekcie, rozprawa mgr inz. Adama Suréwki stanowi przyktad zaawansowanej pracy
inzynierskiej, tgczace] teorie z praktyka i wykazujgcej szerokg znajomos¢ oraz umiejetnosc
zastosowania nowoczesnych technologii w dziedzinie inteligentnych systeméw monitoringu.

Ograniczenia i wyzwania w rozprawie doktorskiej

W rozprawie doktorskiej mgr inz. Adama Suréwki mozna zidentyfikowaé kilka istotnych
ograniczen i wyzwan, ktore wptywajg na ocene kompletnosci oraz praktycznego znaczenia
pracy.



Zakres praktycznego zastosowania i adaptacji:

e Chociaz zaprezentowane metody zostaty przetestowane w rzeczywistych warunkach
(np. w obiektach sakralnych), praca nie obejmuje szczegétowej analizy dziatania
systemu w szerszym kontekscie, takim jak infrastruktura krytyczna czy transport
publiczny. Przeniesienie rozwigzan do innych srodowisk moze wymagaé dodatkowych
modyfikacji, zwtaszcza w kontekscie réznorodnosci scen monitoringu.

e System nie zostat przetestowany pod katem skalowalnosci w duzych srodowiskach
miejskich, co mogtoby ujawni¢ problemy z wydajnoscig lub integracjg wielu zrédet
danych w czasie rzeczywistym.

Wyzwania zwigzane z implementacjg i obstugg systemu:

e Proponowane rozwigzania opierajg sie na ztozonych algorytmach (YOLO v4, OpenPose,
Tesseract OCR), co wigze sie z duzymi wymaganiami sprzetowymi i technologicznymi.
Obstuga systemu przez osoby bez zaawansowanej wiedzy technicznej moze by¢
utrudniona.

e Autor nie przedstawit szczegétowych procedur konserwacji systemu, aktualizacji
oprogramowania ani obstugi ewentualnych awarii, co moze wptywa¢ na jego
dtugoterminowg niezawodnosc.

Ograniczenia wynikajace z zakresu badan i dorobku publikacyjnego:

e Dorobek publikacyjny doktoranta jest ograniczony do prac konferencyjnych z lat 2020—
2021. Brak publikacji w renomowanych czasopismach z listy JCR lub Scopus ogranicza
miedzynarodowy zasieg i wptyw pracy na rozwdj dziedziny.

e Zastanawia rowniez fakt, ze najnowsza opublikowana praca pochodzi sprzed czterech
lat. Zwykle na finiszu doktoratu pojawiajg sie najbardziej warto$ciowe publikacje, co w
tym przypadku nie miato miejsca, sugerujac ograniczong aktywnos$¢ naukowa w
korncowym etapie doktoratu.

Jakos¢ i kompletno$é elementdw redakcyjnych:

e W pracy pojawiajg sie niedociggniecia redakcyjne, takie jak niska jakos¢ ilustracji, brak
precyzyjnych opiséw oraz nieczytelne elementy graficzne. Utrudnia to odbioér pracy
przez recenzenta i moze utrudnia¢ odbidr pracy przez czytelnikdw spoza scistej
dziedziny badawczej.

e Bibliografia zawiera niekompletne opisy niektérych Zrédet, co utrudnia weryfikacje
cytowanych prac.

Interdyscyplinarnos$é i prezentacja wynikow:

e Mimo Ze system nadzoru wizyjnego ma potencjalne zastosowanie w wielu dziedzinach,
praca nie rozwija tego watku, koncentrujgc sie wytgcznie na przyktadzie monitoringu
przestrzeni publicznych. Szerokie omdwienie mozliwosci adaptacji systemu do innych
zastosowan (np. przemyst, transport) mogtoby zwiekszy¢ znaczenie pracy.

e Brak pogtebionej analizy poréwnawczej z istniejgcymi systemami monitoringu
utrudnia ocene przewagi proponowanych rozwigzan nad juz dostepnymi
technologiami.

Mozliwos¢ rozbudowy procedur testowania i ewaluacji:

e Praca zawiera wyniki testdw w warunkach rzeczywistych, ale brak w nigj
rozbudowanych analiz statystycznych oraz badan na wiekszg skale, ktére mogtyby
potwierdzi¢ niezawodnos¢ systemu w réznorodnych warunkach.

e Nie przedstawiono szczegdtowych procedur debugowania ani analizy przypadkow
btednej detekcji, co mogtoby pomdc w ocenie stabilnosci systemu i jego odpornosci na
nietypowe sytuacje.



Podsumowujgc, pomimo wymienionych ograniczen, rozprawa mgr inz. Adama Suréwki wnosi
wartos$ciowy wkiad do dziedziny systemdéw nadzoru wizyjnego, jednak uzupetnienie
wskazanych brakéw i rozwiniecie omawianych aspektéw mogtoby znaczgco wzmocnic jej
znaczenie naukowe i praktyczne. Uwzglednienie tych elementéw podczas obrony pracy lub w
przysztych badaniach mogtoby réwniez wptyngé¢ na zwiekszenie wptywu pracy na rozwdj
technologii monitoringu wizyjnego.

Ocena rozprawy w kontekscie spetniania wymagan naukowych
Recenzowana rozprawa mgr inz. Adama Surdwki spetnia wymagania naukowe stawiane
pracom doktorskim. Dysertacja prezentuje wysoki poziom merytoryczny, czego dowodem jest
dogtebne zrozumienie zagadnien zwigzanych z przetwarzaniem obrazu w czasie rzeczywistym
oraz integracjg technik uczenia maszynowego w systemach nadzoru wizyjnego. Autor
szczegotowo analizuje problematyke detekc;ji i klasyfikacji zdarzen alarmowych w przestrzeni
publicznej, proponujac innowacyjne metody oparte na algorytmach takich jak YOLO v4,
OpenPose czy Tesseract OCR. Zaproponowane rozwigzania charakteryzujg sie solidng
podstawag teoretyczng oraz zostaty zweryfikowane w warunkach rzeczywistych, co potwierdza
ich praktyczng uzytecznosc.

Na szczegdlng uwage zastuguje interdyscyplinarnos¢ podejscia oraz innowacyjny charakter
badan. Autor nie tylko rozszerzyt stan wiedzy o nowe algorytmy detekcji i klasyfikacji, ale
rowniez przedstawit konkretne aplikacje systemu nadzoru w obiektach sakralnych, co
Swiadczy o praktycznym znaczeniu prowadzonych badan. Praca wnosi istotny wktad naukowy
w rozwdj inteligentnych systemdw monitoringu, choé ograniczony dorobek publikacyjny,
gtownie w postaci prac konferencyjnych, moze wptywacé na ocene rozpoznawalnosci wynikéw
w miedzynarodowym srodowisku naukowym.

Rozprawa potwierdza zaawansowane umiejetnosci badawcze autora, od precyzyjnego
sformutowania hipotez, przez implementacje i testowanie zaawansowanych algorytméw, az
po analize skutecznosci i potencjatu rozwojowego zaproponowanych rozwigzan. Badania
empiryczne przeprowadzone w rzeczywistych warunkach umozliwity ocene efektywnosci
systemu, a takze wskazaty mozliwosci jego dalszej optymalizacji i adaptacji do réznych
kontekstow infrastrukturalnych.

Biorgc pod uwage solidne podstawy teoretyczne, nowatorskie podejscie do problematyki
nadzoru wizyjnego oraz praktyczne testy systemu, mozna stwierdzi¢, ze rozprawa mgr inz.
Adama Surdéwki realizuje cele i kryteria przewidziane dla rozpraw doktorskich. Praca
przedstawia oryginalne wyniki badan, ktére majg potencjat wptyna¢ na dalszy rozwéj nauki w
zakresie przetwarzania obrazu i inteligentnych systeméw monitoringu, cho¢ dalsza aktywnos$é
publikacyjna mogtaby wzmocnié jej znaczenie w miedzynarodowej spotecznosci naukowej.

Koncowe wnioski recenzji (konkluzja)
Pomimo pewnych uwag i ograniczen przedstawionych wczesniej, oSwiadczam, ze:

1. Cel rozprawy zostat generalnie osiggniety. Przedstawione w pracy badania, poparte
analizg wynikdéw eksperymentdw, potwierdzajg zasadnos$é postawionych hipotez i
uwiarygodniajg gtdwne tezy Autora.

2. Osiaggniecia doktoranta zostaty ujete w rozprawie, ktéra stanowi oryginalne
rozwigzanie problemu naukowego. Zaproponowane metody i algorytmy wykazuja
nowatorski charakter, a ich skutecznos¢ zostata potwierdzona zaréwno w warunkach
laboratoryjnych, jak i w praktycznych testach w rzeczywistym srodowisku monitoringu.



3. Tematyka rozprawy jest wyraznie znana doktorantowi, o czym Swiadczy staranny
dobdr materiatu i pogtebiona analiza zagadnien dotyczacych wizji komputerowej,
przetwarzania obrazu w czasie rzeczywistym i systemow nadzoru wizyjnego.
Potwierdzajg to takze publikacje zwigzane z tematem rozprawy, w ktérych mgr inz.
Adam Suréwka wystepuje jako autor.

4. Rozprawa pokazuje réwniez zdolnos¢ doktoranta do samodzielnego prowadzenia
badan. Zaprezentowane w niej procesy projektowania, implementacji oraz ewaluacji
opracowanych algorytméw swiadczg o umiejetnosci kompleksowego rozwigzywania
ztozonych problemdw inzynierskich i badawczych.

Jednakze, pragne podkresli¢, ze dorobek publikacyjny doktoranta nie spetnia kryteridw
wymaganych do przyznania wyrdznienia. Zgodnie z Zasadami wyrdzZniania rozprawy
doktorskiej obronionej na Wydziale InZynierii Elektrycznej i Komputerowej, wyrdznienie
przystuguje rozprawom, ktdrych wyniki zostaty opublikowane w renomowanych czasopismach
naukowych z listy JCR o wysokim wspodtczynniku wptywu. W przypadku mgr inz. Adama
Suréwki wiekszos¢ publikacji pochodzi z konferencji, a brak potwierdzenia publikacji w
recenzowanych czasopismach z listy ministerialnej ogranicza spetnienie tego wymogu.
Dodatkowo, najnowsze opublikowane prace pochodzg sprzed czterech lat, co sugeruje
ograniczong i nieskuteczng aktywnosc publikacyjng w koncowej fazie doktoratu.

Ustawa z dnia 14 marca 2003 r. o stopniach naukowych i tytule naukowym oraz o stopniach i
tytule w zakresie sztuki (Dz.U. 2003 nr 65, poz. 595, art. 13, ust. 1) stanowi:

Rozprawa doktorska, przygotowywana pod opiekq promotora, powinna stanowic oryginalne
rozwiqgzanie problemu naukowego lub artystycznego oraz wykazywac¢ ogodlng wiedze
teoretycznq kandydata w danej dyscyplinie naukowej lub artystycznej, a takze umiejetnosc
samodzielnego prowadzenia pracy naukowej lub artystycznej.

Na podstawie powyzszych punktow i zgodnie z wymogami art. 13 ust. 1 ww. Ustawy
stwierdzam, ze przedstawiona przez mgr inz. Adama Surowke rozprawa doktorska spetnia
wymagania okreslone w przepisach dotyczacych nadawania stopni naukowych. Wnosze o
przyjecie rozprawy i dopuszczenie jej do publicznej obrony.

Biorac jednak pod uwage powyzsze uwagi dotyczace dorobku publikacyjnego oraz kryteridow
formalnych, nie rekomenduje przyznania wyrdznienia rozprawie doktorskiej mgr inz. Adama
Suréwki. Mimo to praca przedstawia wartosciowy wktad w rozwdj systemoéw nadzoru
wizyjnego i stanowi solidng podstawe do dalszych badan i potencjalnych wdrozen w praktyce.
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